
ВсОШ 2020 

Школьный этап 

  

7-8 класс 

Внимание! Запрещено менять конфигурацию робота или среды - добавлять или убирать 

датчики, менять местоположение уже расположенных сенсоров, изменять параметры физики 

и сенсоров.  

 

Подсчет баллов 

Действие Баллы 

Робот начал движение после запуска программы 5 

Робот остановился после того, как пересек прямоугольник. Проекция робота не 

должна находиться в прямоугольнике. 

10 

Робот верно вывел площадь прямоугольника  

 в пределах допустимой погрешности ±10 % 

85  

Максимум 100 

  

 

 


